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Systems de pose d'un pont 

Le secteur technique de la pr£sente invention est celui 
des systemes permettant le d£ploiement d'un pont modulaire 
5 porte par un engin, deployable au-dessus d'un obstacle pour 
permettre le passage de vehicules. 

Pour franchir une rividre, un gu6 ou un fosse il est 
bien connu d'utiliser un v6hicule portant des travures 
qu'il faut deployer au-dessus de 1' obstacle. Le vehicule 
10 est equips notamment de moyens permettant de deployer ce 
pont, d'une motorisation pour assurer son autonomie de 
deplacement sur le champ de manoeuvre et de moyens 
renforgant sa resistance & 1' agression de projectiles 
divers. C'est done gen^ralement un vehicule lourd et 
15 encombrant, difficile a manoeuvrer et utilisable dans des 
zones relativement faciles d'acces. 

A titre indicatif, on peut se reporter aux brevets 
franc?ais 2 637 300, 2 637 301, 2 731 447 et 2 731 448 au 
nom du demandeur. 
20 Tous les ponts illustres par ces brevets sont 

gSneralement port^s par des vehicules blindes pour assurer 
la protection des op^rateurs et sont de masse imposante. 

Le but de la prSsente invention est de fournir un 
systeme de pose d'un pont, par exemple un pont modulaire, 
25 ne faisant intervenir que des moyens 16gers, autonomes et 
manoeuvrables a distance. 

L 1 invention a done pour objet un systdme de pose d'un 
pont entre deux rives, caract^rise en ce qu' il comprend 
d'une part un vehicule de transport du pont const itue par 
30 une plate-forme automotrice guidee a distance comportant 
des moyens pour deployer le pont et le replier, ladite 
plate- forme n'6tant occupee par aucun personnel et etant 
depourvue de blindage, et d' autre part un poste de commande 
comportant des moyens de dialogue avec ladite plate-forme. 
35 Selon une caract^ristique de 1' invention, la plate- 

forme est £quipee d'une motorisation lui assurant une 
autonomie tout terrain k distance du poste de commande, la 
motorisation 6tant assur£e par exemple par un moteur 
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diesel . 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, la 
plate -forme est de type chenille ou & roues ou une 
combinaison. 

5 Avantageusement , la plate- forme comporte des moyens de 

mise en oeuvre du pont. 

Selon encore une autre caracteristique de l 1 invention, 
la plate-forme comprend des moyens de commande actionnables 
& distance a partir d'un poste de pilotage, 
20 Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, 

les moyens de dialogue sont const itues par un systeme de 
transmission de donnees de pilotage de la plate-forme et de 
commande des moyens de deploiement du pont . 

Avantageusement, les moyens de dialogue sont du type 
15 filaire, ultrasonore, sonore, par faisceau lumineux ou par 
liaison infrarouge ou des ondes radio. 

Selon encore une autre caracteristique de 1' invention, 
la plate- forme est tractee & proximite du lieu de 
deploiement du pont a l'aide d'un vehicule. 
20 Selon encore une autre caracteristique de l 1 invention, 

le poste de commande est dispose dans un vehicule blinde ou 
un abri technique, 

Un tout premier avantage du systdme selon 1' invention 
reside dans la securite des personnels servants. En effet, 
25 la plate- forme ne comporte aucun occupant et une 
destruction event uelle ne porte pas atteinte d. ces 
personnels . 

Un autre avantage reside dans la conception et la 
realisation beaucoup plus simple de la plate-forme dont il 
30 n'est plus n^cessaire de renforcer la resistance contre les 
projectiles . 

Un autre avantage encore reside dans le fait que la 
plate- forme peut etre realisee avec des composants 
disponibles sur le marche et non plus specif iquement congus 
35 pour ce type d'engin. 

D'autres caracteristiques, details et avantages de 
l 1 invention ressortiront plus clairement de la description 
donnee ci-apr^s k titre indicatif en relation avec des 
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dessins dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue de cote de la plate -f orme, 

- la figure 2 est une vue de dessus de la plate- forme, 

- la figure 3 est une vue de cote de la plate- forme 
5 equipSe du pont, 

- les figures 4 & 8 montrent les differentes phases de 
deploiement du pont k l'aide de la plate-forme, 

- la figure 9 montre une plate- forme tractee, et 

- la figure 10 illustre schematiquement un poste de 
10 commande. 

Les vehicules porteurs de pont actuellement utilises 
dans les armies sont constitues d'un chassis automoteur 
dont 1' Equipage est compose d'au moins deux hommes. Les 
contraintes de protection des equipages embarques 
15 engendrent des niveaux de masse de l'ordre de 60 tonnes si 
c'est un vShicule chenille et de 50 tonnes si c'est un 
vehicule a roues . On comprend que ce genre de vehicule 
n^cessite une motorisation importante. 

Tant la masse que le niveau eleve de performance de 
20 mobilite exiges en tout terrain font que la . conception de 
ces vehicules impose la creation de composants specif iques. 
De plus, le nombre de mat6riels utiles est faible, ce qui 
rend redhibitoire la realisation de nouveaux mat6riels de 
ce genre. 

25 Sur la figure 1, on a represents en vue de c6t£ une 

plate-forme 1 qui se prSsente sous la forme d'un vehicule 
constitue d'un chassis 2 motorise par huit roues 3 (3a k 
3d) . Un moteur thermique 4, du type diesel, permet de 
deplacer cette plate- forme. II va de soi comme decrit 

30 pr6c6demment que le moteur 4 permet de positionner la 
plate-forme au plus prds du site d' intervention et de la 
deplacer sur des faibles distances. La plate-forme est 
munie de moyens de reception et d' Elevation 5 et 6 disposes 
vers les deux extrSmitSs du chassis et destines k recevoir 

35 le pont du type modulaire. Sur la figure, on voit encore 
les Pigments 61astiques 16 de la suspension de la plate- 
forme, les SISments de stabilisation 14 et 15. 

La plate-forme 1 est representee nue et on l'gloigne du 
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pont apres la pose. Cette plate-forme peut etre soit 
conserv^e & une distance proche si on souhaite r^cuperer 
les travures soit guid^e vers une aire de stockage. 

Sur la figure 2, on a represent^ en vue de dessus la 
5 plate-forme 1 oil l'on voit que les roues 3d sont entrainees 
par le moteur 4, un moteur diesel par exemple, par 
1' interm^diaire d'un pont 7 en relation avec une pompe 
hydraulique 8 et les roues 3a et 3b sont munies d'une 
timonerie de direction 9a et 9b afin d' assurer le guidage. 
10 La pompe hydraulique 8 permet 1'autonomie motrice de la 
plate -forme 1 et la mise en oeuvre du pont grSce & un r^seau 
hydraulique non repr£sent6. La plate-forme 1 est egalement 
munie d' elements de suspension 10 la reliant aux diff brents 
ponts . 

15 La plate-forme 1 comporte egalement un systeme radio 11 

de transmission de donnees de commande de pilotage et de 
mise en oeuvre du pont et 6ventuellement des cameras (non 
representees) pour observer le terrain et les diff^rentes 
manoeuvres, Ces cameras doivent permettre un champ de vision 

20 complet de 3 60° autour de la plate -forme. Le systeme radio 
11 est en relation avec un bloc 12 de transmission et de 
reception a distance. 

Pour deplacer rapidement cette pi ate -forme 1, il est 
prevu de la remorquer avec un vehicule blinde 17 ou avec un 

25 camion tracteur routier, comme illustre sur la figure 9 . 
Bien entendu, ces deux moyens peuvent §tre combines suivant 
le niveau d'hostilite. Pour se positionner sur le site de 
pontage, la plate-forme 1 dispose de sa propre autonomie 
avec une vitesse de l'ordre de 15 km/h par exemple a 1'aide 

30 du moteur 4 cooperant avec la pompe hydraulique 8 en 
relation avec des moteurs hydrauliques . actionnant tout ou 
partie des roues 3 . 

On comprend qu'une telle plate-forme 1 permet de 
s'affranchir d'un personnel embarque a bord et done de 

35 r€duire le niveau des exigences liees k la mobility, H la 
protection balistique, a la protection laser, a la 
protection nucl^aire, a la protection chimique et aux 
probl£mes de chauffage et de climatisation. 



WO 2004/074580 PCT/FR2003/000213 



5 

On comprend encore qu'une telle plate- forme 1 est d'un 
cotit de realisation beaucoup plus faible qu'un v€hicule 
equipe de l'art ant^rieur puisque les composants utilises 
sont ceux utilises par exemple sur des camions. Ainsi, la 
5 motorisation autonome peut §tre r^alisee avec un moteur de 
I'ordre de 150 CV. La plate-forme 1 ainsi congue est d'un 
coiit de possession tres reduit et peut ne comporter ni 
cabine blindee, ni isolation NBC, ni climatisation. 

La plate-forme 1 selon 1' invention equipSe de son pont 
10 modulaire peut §tre un engin de I'ordre de 25 tonnes, 
c'est-^-dire une masse moiti£ moindre de celle des 
vehicules utilises jusqu'ici. 

Sur la figure 3, on a represent^ la plate-forme 1 
gquipee d'un pont 13, par exemple modulaire, constituS de 
25 trois travures 13a, 13b, 13c. On voit aussi que la plate- 
forme 1 comporte un moyen de stabilisation avant 14 et un 
moyen de stabilisation arri^re 15 que l'on doit abaisser 
lors de la manoeuvre des elements de pont 13a-13c. Les 
elements de pont 13a-13c sont amenes successivement en 
20 position haute par des moyens d'616vation avant 16 et 
arriere 17 au niveau d'un moyen de lancement 18 actional 
par un v€rin 19 solidaire d'un support 20. Le moyen 
d' elevation 17 peut etre prolonge par une antenne 21 de 
communication avec un centre de commande. 
25 Sur les figures 4 k 8, on a illustre la mise en place 

des trois travures 13a-13c du pont entre deux rives 22 et 
23. On abaisse d'abord les Elements de stabilisation 14 et 
15 sur le sol et on renforce eventuellement cette 
stabilisation de la plate-forme 1 par une masse 
30 suppl#mentaire 24. On commence par faire glisser la 
premiere travure 13a du pont 13 (fig. 5) au-dessus du moyen 
de lancement. Si cette travure 13a de pont est suffisante 
pour franchir l'espace entre les deux rives, on pose alors 
celle-ci sur le sol. Si les deux rives sont plus eloign^es, 
35 on fait remonter les deux autres travures 13b et 13c (fig. 
6) jusqu'a ce que la travure 13b soit au niveau du moyen de 
lancement 18. On relie les travures 13a et 13b ensemble 
(fig. 7) et on peut utiliser celles-ci seules si la 
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distance separant les deux rives est couverte. On procede 
de la m§me maniere pour amener la derniere travure 13c 
(fig. 8) au niveau du moyen de lancement 18 et on relie les 
travures 13b et 13c entre elles. La premiere travure permet 
5 de franchir des distances inferieures a 9 m. Deux travures 
permettent de franchir une distance inferieure a 17 m et 
trois travures une distance inferieure a 25 m. 

La mise en ceuvre teleguidee de la plate -forme 1 est 
realisee a l'aide d'un centre de commande 30 abrite dans un 

10 vehicule ou un abri technique situe en arriere du site 
d' intervention de la plate-forme 1. Ce centre de commande 
est done protege et n'est pas visible par les observateurs 
eventuels. Ce centre, represents de facon schematique sur 
la figure 10, est compose d'un poste de commande de 

IS pilotage 31 et d'un poste chef 32. 

Le poste 31 comport e un ecran de contr61e 33, par 
exemple un ecran video, les commandes deportees 34 de 
pilotage de la plate- forme pour commander les deplacements 
avant arriere, le braquage dans une direction etc.. et un 

20 moniteur 35 de mise en ceuvre du pont afin de commander les 
differents moyens de commande pour le deploiement de ce 
pont. II s'agit essentiellement de commander des verins 
suivant une sequence connue dans les vehicules porteurs de 
pont . 

25 Le poste 32 est lui constitue d'un ecran video 3 6 sur 

lequel sont affichees les donnees de commande de la plate- 
forme 1, un systeme de cartographie 37 afin de guider la 
plate-forme sur le terrain, un moniteur 38 de mise en ceuvre 
du pont comme explique precedemment . 

30 Enfin, le centre de commande 30 comporte des moyens 39 

de radio transmission de donnees a la plate-forme 1 en 
relation avec ses moyens correspondants. 

La mise en ceuvre est la suivante. On achemine tout 
d'abord la plate-forme 1 equipee du pont 13 et le poste de 

35 commande 3 0 que l'on dispose a proximite du site 
d' intervention dans une position abritee. Un camion 
tracteur peut a la fois transporter le poste 30 et tracter 
la plate -forme. On met en place le poste de commande 3 0 et 
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on prepare le pent a deployer . La plate- forme 1 peut etre 
disposee quelques centaines de metres du site. On assure 
alors un radio guidage de la plate-forme 1 jusqu'au lieu de 
pose du pont. On commande alors les phases de d^ploiement 
5 du pont comme explique en relation avec les figures 4-8, ce 
deploiement etant effectu€ de manidre classique. On eloigne 
ensuite la plate- forme 1 du pont deploy^. 

II va de soi que les moyens de liaison entre le poste 
30 et la plate -forme 1 peuvent §tre filaires, sonores, 

10 ultrasonores, par faisceau lumineux, par liaison infrarouge 
ou par ondes radio. Le poste de commande 30 peut §tre 
embarqu£ dans le v^hicule tracteur. La plate -forme 1 peut 
etre elle-m§me une partie de travure ou constituer une 
rampe d'acces. Enfin on peut pr^voir des moyens de commande 

15 manuelle de la plate -forme utilisable en dehors du site 
operationnel . 
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RE VEND T CAT T ONS 

1. Systdme de pose d'un pont (13) entre deux rives, 
caracterise en ce qu'il comprend d'une part un vehicule de 
transport du pont const itue par une plate- forme (1) 

5 automotrice guid£e a distance comport ant des moyens (18) 
pour d£ployer le pont (13) et le replier, ladite plate- 
forme (1) n'etant occupee par aucun personnel et etant 
depourvue de blindage, et d' autre part un poste de commande 
(30) comportant des moyens de dialogue avec ladite plate- 
10 forme (1) . 

2. Systeme de pose selon la revendication 1, 
caracterise en ce que la plate-forme (1) est equipee d'une 
motorisation (4, 8) lui assurant une autonomie tout terrain 
a distance du poste de commande (30) . 

^5 3. Systeme de pose selon la revendication 2, 

caracterise en ce que la motorisation est assuree par un 
moteur diesel (4) . 

4. Systdme de pose selon la revendication 3, 
caracterise en ce que la plate-forme (1) est de type 

20 chenille ou & roues (3) ou line combinaison roue-chenille . 

5. Systeme de pose selon la revendication 4, 
caracterise en ce que la plate -forme (1) comporte des 
moyens de reception et d' elevation (5, 6) du pont. 

6. Systeme de pose selon la revendication 5, 
25 caracterise en ce que la plate- forme (1) comprend des 

moyens de commande actionnables a distance k partir du 
poste de commande (30) . 

7. Systeme de pose selon l'une des revendications 5 ou 
6, caracterise en ce que les moyens de dialogue (11) sont 

30 constitute par un systeme de transmission de donntes de 
pilotage de la plate- forme (1) et de commande des moyens 
(18, 19) de deploiement du pont (3) . 

8. Systdme de pose selon la revendication 7, 
caracterise en ce que les moyens de dialogue (11) sont du 

35 type filaire, ultrasonore, sonore, par faisceau lumineux ou 
par liaison infrarouge ou des ondes radio. 

9. Systeme de pose selon l'une quelconque des 
revendications prtcedentes, caracterise en ce que la plate- 



WO 2004/074580 



PCT7FR2003/000213 



9 

forme (1) est tract£e jusqu'a proximite du lieu de 
d£ploiement du pont & l'aide d'un vehicule. 

10. Systdme de pose selon l'une quelconque des 
revendications pr6c6dentes, caract6ris£ en ce que le poste 
5 de commande (30) est dispose dans un vehicule blindg ou un 
abri technique. 



WO 2004/074580 

1/4 



PCT/FR2003/000213 






FIG. 10 



WO 2004/074580 



4/4 



PCT/FR2003/000213 




FIG.9 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



Internatk^^Ppllcatlon No 

PCT/FR 03/00213 



A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER 

IPC 7 E01D15/127 



According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC 



B. FIELDS SEARCHED 



Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols) 

IPC 7 E01D 



Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are Included in the fields searched 



Electronic data base consulted during the International search (name of data base and, where practical, search terms used) 

WPI Data, PAJ, EPO-Internal 



C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category 0 Citation of document, with Indication, where appropriate, of the relevant passages 



Relevant to claim No. 



US 4 602 399 A (JENKINS ARTHUR B) 

29 July 1986 (1986-07-29) 

column 2, line 57 - line 60 

column 6, line 57 -column 7, line 44 

column 9, line 31 -column 11, line 20; 

figures 

US 3 134 116 A (ADKINS HAROLD T ET AL) 

26 May 1964 (1964-05-26) 

column 6, line 47 - line 55 

column 6, line 67 -column 7, line 56; 

figures 

FR 2 502 659 A (HAUL0TTE ATEL CONST A) 

1 October 1982 (1982-10-01) 

page 1, line 24 -page 2, line 14 

page 4, line 2 -page 5, line 20; figures 

1-10 

_/- 



1-10 



1-10 



1-8 



Further documents are listed In the continuation of box C. 



|X j Patent family members are listed In annex 



0 Special categories of cited documents : 

"A" document defining the general state of the art which is not 
considered to be of particular relevance 

"E" earlier document but published on or after the international 
fQing date 

■L* document which may throw doubts on priority cialm(s) or 
which Is cited to establish the publication date of another 
citation or other special reason (as specified) 

"O* document referring to an oral disclosure, use, exhibition or 
other means 

*P a document published prior to the international filing date but 
later than the priority date claimed 



T later document published after the International filing date 
or priority date and not in conflict with the application but 
cited to understand the principle or theory underlying the 
Invention 

•X - document of particular relevance; the claimed Invention 
cannot be considered novel or cannot be considered to 
Involve an Inventive step when the document is taken alone 

■Y" document of particular relevance; the claimed Invention 

cannot be considered to Involve an inventive step when the 
document is combined with one or more other such docu- 
ments, such combination being obvious to a person skilled 
In the art, 

'&■ document member of the same patent family 



Date of the actual completion of the International search 



22 August 2003 



Date of mailing of the International search report 



28/08/2003 



Name and mailing address of the ISA 

European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2 
NL-2280HVRiJswQk 
TeL (431-70) 340-2040, Tx 31 651 epo nl, 
Fax (+31-70) 340-3016 



Authorized officer 



Movadat, R 



Fonm PCT/1SA/210 (sscond sheet) (Jury 1992) 



page 1 of 2 



INTERNATIONAL 



RCH REPORT 



C(Contlnuatlon) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Internatlc^HppIlcatlon No 

PCT/FR 03/00213 



Category ° Citation of document, with Indicatlon.where appropriate, of the relevant passages 



FR 2 834 524 A (GIAT IND SA) 
11 July 2003 (2003-07-11) 
the whole document 



Relevant to claim No. 



1-10 



Form PCT/ISA/210 (continuation of second sheet) (July 1992) 



Daae 2 of 



2 



INTERNATIONAL SEmCH REPORT 


Internatlo^ Rllcatlon No 

PCT/FR 03/00213 


Patent document 
cited In search report 


Publication 
date 


Patent family 
member(s) 


Publication 
date 



BR 8506745 A 

DE 3567044 Dl 

DE 185071 Tl 

EG 18622 A 

EP 0185071 Al 

IL 75236 A 

IN 164912 Al 

JP 7023605 B 

JP 61502266 T 

KR 9007679 Bl 

U0 8505389 Al 



23-09-1986 
02-02-1989 
21-05-1987 
30-12-1994 
25-06-1986 
28-02-1989 

08- 07-1989 
15-03-1995 

09- 10-1986 
18-10-1990 
05-12-1985 



US 3134116 


A 


26-05-1964 


NONE 






FR 2502659 


A 


01-10-1982 


FR 


2502659 Al 


01-10-1982 


FR 2834524 


A 


11-07-2003 


FR 


2834524 Al 


11-07-2003 



Form PCT/1SA/210 (patent family annex) (July 1892) 



RAPPORT DE RECHER' 



INTERNATIONALE 



Demande^^^Btlonale No 

PCT/FR 03/00213 



A. CLASSEMENT DE L'OBJET DE LA DEMANDE 

CIB 7 E01D15/127 



Seton la classification Internationale des brevets (CtB) ou a la fots selon ta classification na tionals et la CIB 
B. DOMAINES SUR L ESQ U ELS LA RECHERCHE A PORTE — 



Documentation mlnlmale consultee (systeme de classification sulvi des symboles de classement) 

CIB 7 E01D 



Documentation consultee autre que la documentation mlnlmale dans la mesure ou ces documents relevant des domalnes sur tesquels a porte la recherche 



Base de donnees electronlque consultee au cours de la recherche Internationale (nom de la base de donnees, et si realisable, termes de recherche utilises) 

WPI Data, PAJ, EPO-Internal 



C, DOCUMENTS CONSIDERES COM ME PERTINENTS 



Categorie 



Identification des documents cites, avec, le cas echeant, Plndlcatlon des passages pertinents 



no. des revendlcations vlsees 



US 4 602 399 A (JENKINS ARTHUR B) 

29 julllet 1986 (1986-07-29) 

colonne 2, llgne 57 - llgne 60 

colonne 6, Hgne 57 -colonne 7, Hgne 44 

colonne 9, Hgne 31 -colonne 11, Hgne 20; 

figures 

US 3 134 116 A (ADKINS HAROLD T ET AL) 

26 ma1 1964 (1964-05-26) 

colonne 6, llgne 47 - Hgne 55 

colonne 6, ligne 67 -colonne 7, llgne 56; 

figures 

FR 2 502 659 A (HAULOTTE ATEL CONST A) 

1 octobre 1982 (1982-10-01) 

page 1, llgne 24 -page 2, llgne 14 

page 4, Hgne 2 -page 5, llgne 20; figures 

1-10 

-/-- 



1-10 



1-10 



1-8 



PH Voir ,a 8Ufle du c"* 9 c P° ur ia An de la nste des documents [)Q Les documents de families de brevets sont Indlques en annexe 



° Categories speclales de documents cites: 

■A' document deflnlssant retat general de la technique, non 
considers comme partlculierement pertinent 

"E* document anterieur, mals publle a la date de d6pot International 
ou apres cette date 

•L" document pouvant Jeter un doute sur une revendlcatlon de 
prlortte ou cite pour determiner la date de publication d'une 
autre citation ou pour une ralson speclale (telle qu'indlquee) 

■O" document se referant a une divulgation orale, a un usage, a 
une exposition ou tous autres moyens 

■P" document publle avant la date de depot Intemattonal, mate 
posterleurement a la date de prlorite revendlquee 



"T" document ulterieur publle apres la date de depot international ou la 
date de prlorite et n'appartenenant pas a Petal de la 
technique pertinent, mals cite pour comprendre le prlncIpe 
ou la theorle constltuant ta base de Hnventton 

*X" document partlculierement pertinent; rinven Hon revendlquee ne peut 
etre consideree comme nouvelle ou comme Impliquant une actlvBe 
Inventive par rapport au document considers teolement 

"V document partlculierement pertinent; rinven tlon revendlquee 
ne peut etre consideree comme impliquant une actlvtte inventive 
lorsque le document est assocle a un ou ptusieurs autres 
documents de meme nature, cette comblnalson etant evldente 
pour une personne du mdtler 

*&* document qui fait partis de ta meme famQIe de brevets 



Date a laqueUe ta recherche Internattonale a ete effectlvement achevee 

22 aoQt 2003 



Date cTexpedlUon du present rapport de recherche Internationale 

28/08/2003 



Nom et adresse postals de radmlnlstratlon chargee de la recherche Internationale 
Office Europeen des Brevets, P.B. 5818 Patentlaan 2 
NL~2280HVRIjswlik 
TeL (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl, 
Fax: (431-70) 340-3016 



Fonctlonnalre autorise 

Movadat, R 



Formulalre PCT/1SA^10 (deuxJ6ma louille) Quillet 1992) 



oaae 1 de 2 



RAPPORT DE RECHERCWPiNTERNATIONALE 



Demande^^HfetJonale No 

PCT/FR 03/00213 



C(sulte) DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Categorfe a Identification des documents cites, avec.le cas echeant, i'lndlcatlondes passages pertinents 



no. des revendicatlons vlsees 



FR 2 834 524 A (GIAT IND SA) 
11 julllet 2003 (2003-07-11) 
le document en entler 



1-10 



Formulatre PCT/ISA/210 (suite da la dauxfemo feuHle) (julllei 1892) 



Daae 2 de 2 



RAPPORT DE RECHERCHWNTERNATIONALE 



Demande^H^tlonaJe No 

PCT/FR 03/00213 



Document brevet cite 
au rapport de recherche 



Date de 
publication 



Membre(s) de la 
famllle ds brevet(s) 


Date de 
publication 


AT 


39513 


T 


15-01-1989 


BR 


8506745 


A 


23-09-1986 


DE 


3567044 


Dl 


02-02-1989 


DE 


185071 


Tl 


21-05-1987 


EG 


18622 


A 


30-12-1994 


EP 


0185071 


Al 


25-06-1986 


IL 


75236 


A 


28-02-1989 


IN 


164912 


Al 


08-07-1989 


JP 


7023605 


B 


15-03-1995 


JP 


61502266 


T 


09-10-1986 


KR 


9007679 


Bl 


18-10-1990 


WO 


8505389 


Al 


05-12-1985 



US 4602399 



29-07-1986 



US 3134116 


A 


26-05-1964 


AUCUN 








FR 2502659 


A 


01-10-1982 


FR 


2502659 


Al 


01-10-1982 


FR 2834524 


A 


11-07-2003 


FR 


2834524 


Al 


11-07-2003 



Formutatre PCT/ISA/210 (annexe families de brevets) QulDet 1992) 



